
Annoying Neighbour

Map Filter

Tutorial Básico de Utilização



O Software
• Desenvolvido pelo Laboratório de Agricultura de

Precisão (LAP) da Universidade de São Paulo, localizado
na ESALQ, Piracicaba - SP;

• É um software livre destinado a análise e remoção de
dados inconsistentes em mapas de alta densidade;

• É um programa executável (.exe) e não exige a instalação
no computador;
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Observações
• Antes de iniciar o programa recomenda-se

alterar as configurações de formato de número
do Sistema Operacional do computador:

Para sistemas operacionais Windows seguir as recomendações abaixo:

Windows XP
Iniciar > Painel de controle >
Opções Regionais e de
Idioma > Personalizar >
substituir separador decimal
por “.” e separador de milhar
por “,”

Windows 7
Iniciar > Painel de controle >
Relógio e Idioma >
Configurações adicionais >
substituir separador decimal
por “.” e separador de milhar
por “,”

Windows 8
Painel de controle >
Relógio, Idioma e região >
Região > Configurações
Adicionais > substituir
separador decimal por “.” e
separador de milhar por “,”
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Tela Inicial

Abrir arquivo de dados
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1º - Carregando o arquivo 

Selecionar o arquivo 
desejado e abrir

1
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OBS
1) Certifique-se de que as coordenadas estejam em UTM ou em graus decimais;
2) O programa lê somente arquivos csv ou txt separados por “,” ou “;”;
3) No cabeçalho do arquivo de dados deve haver uma coluna com o nome Lat e outra Long
para que o programa identifique as coordenadas dos pontos;



2º – Selecionando a variável

Selecionar a variável 
que será filtrada

1
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Clicar em carregar 
arquivo de dados
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O mapa de pontos 
será mostrado

OBS
1) Certifique-se de que o arquivo possui um cabeçalho com a identificação das variáveis, elas
serão exibidas na lateral superior esquerda (item 1);



3º – Tipo de filtragem

Selecionar o tipo de filtro: 
Mediana ou Coeficiente de variação

1
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Definir o raio de 
amostragem (metros)
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Definir a variação 
aceitável (%)

Clicar em filtrar e mostrar
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4º – Análise da filtragem

Pontos em vermelho: erros, estão 
fora do intervalo definido

Pontos em amarelo: duvidosos

Pontos em verde: consistentes



5º – Exportar os dados

Selecionar quais 
dados exportar:
1) Consistentes;
2) Duvidosos;
3) Pontos errôneos 

1

Clicar em “to file”, escolher um 
nome e um formato de arquivo 
(csv ou txt);
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Filtragem – Raio amostral

Localização dos 
pontos

Raios amostrais



Filtragem – Coeficiente de variação



Filtragem – Mediana



Filtragem – CV x Mediana



Filtragem - Análise da filtragem

Pontos em vermelho: 
apresentaram variação acima da 
desejada para todos os vizinhos

Pontos em amarelo: 
apresentaram variação acima da 
desejada para mais de 75% dos 

vizinhos

Pontos em verde: 
apresentaram variação acima da 

desejada para menos de 75% 
dos vizinhos


